
2) Pohyb je určen trajektorií 𝜏𝐴 bodu 𝐴 a bodovou obálkou (𝑏) přímky 𝑏. Dále je dána kružnice 𝑘(𝐾, 𝑟)  
tak, že 𝐾𝐴 ⊥ 𝑏. Sestrojte: 

a) Obálku (𝑘) dané kružnice 𝑘. 

b) Trajektorii 𝜏𝐾 středu 𝐾 kružnice 𝑘. 
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